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Motivation

Entwicklung und praxisnahe Validierung eines KI-gestützten,
robotischen Sortiersystem zur intelligenten sowie effizienten
Rückgewinnung recycelbaren Materialien als Beitrag zur
nachhaltigen Kreislaufwirtschaft

Ziel: Höhere Recyclingquoten und bessere Ressourcennutzung
im Gesundheitswesen

Sensorfusion zur präzisen Materialerkennung

Echtzeit-Datenverarbeitung mit KI

Integration in „reale“ Recyclingprozesse

Material

Versuchsanlage
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Erste Projektergebnisse

verschiedene Einwegprodukte aus dem Gesundheitssektor – Übersicht Materialvielfalt

Versuchsstand im Labor Zittau Versuchsstand Prinzipskizze

• Kombination moderner 
Sensortechnologien: Spektroskopie, 
Bildverarbeitung und Machine 
Learning.

• Echtzeit-Auswertung von 
Sensordaten für präzise 
Materialerkennung und 
automatische 
Trennentscheidungen.

• Flexible Algorithmen passen sich 
unterschiedlichen Abfallströmen an.

Versuchsstand Sensorikbeispiele

möglicher Aufbau einer Versuchsanordnung


